СПИСОК ЭКСПОРТИРУЕМЫХ ФУНКЦИЙ БИБЛИОТЕКИ «LibTConDIO.dll»
ФУНКЦИИ КОНФИГУРАЦИИ ПОРТА COM
Открыть COM порт

function  COMPortOpen:byte; stdcall;
· Аргумент:
- 
нет

· Результат:

0 – операция выполнена успешно.  1 – операция не выполнена

Закрыть COM порт

procedure COMPortClose; stdcall;
· Аргумент:

нет

· Результат:

нет

Установить номер порта COM
procedure SetCOMPort (Value:byte); stdcall;
Данная процедура осуществляется до открытия порта.

· Аргумент:

Value – номер порта COM (1 – COM1, 2 – COM2 …)

· Результат:

нет

Установить скорость порта COM
function  SetCOMSpeed (Value:DWORD):byte; stdcall;
Данная процедура осуществляется до открытия порта.
· Аргумент:

Value – скорость порта в bps ( 600 …115200 )

· Результат: 
0 – операция выполнена успешно.  1 – операция не выполнена

ФУНКЦИИ КОНФИГУРАЦИИ МОДУЛЯ tConDIO
Установить адрес модуля

procedure SetAddr (Value:byte); stdcall;
· Аргумент:

Value – адрес модуля ( 0 …255 )

· Результат:

нет

Получить текущий адрес в HEX
function  GetHexAddr :PChar; stdcall;
· Аргумент: 

нет

· Результат:
ASCIIZ строка c значением текущего установленного адреса модуля в HEX (00 …FF)

Получить текущий десятичный адрес

function  GetBinAddr :byte; stdcall;
· Аргумент: 

нет
· Результат:

значение текущего установленного адреса модуля ( 0 …255 )

Установить обработку контрольной суммы

procedure SetChkSum (Value:byte);  stdcall;
· Аргумент:
1 – Передавать значение контрольной суммы вместе с каждой командой. Проверять контрольную сумму ответов модуля (подразумевается, что контрольная сумма в ответ модуля включена).

0 – Передавать команды модулю без кода контрольной суммы. И отключить проверку контрольной суммы ответов модуля.

· Результат:

нет

Установить конфигурацию модуля
function  MSetCfg (NewAddr:byte; NewSpeed:DWORD; ChkSum:byte):byte; stdcall; 
· Аргумент:
NewAddr
- Значение нового адреса модуля (0 - 255)

NewSpeed
- Значение новой скорости передачи модуля (600 … 115200)

ChkSum
- включение (1) / выключение (0) передачи кода контрольной суммы, а также её проверки.

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Получить информацию о конфигурации модуля

function  GetParam (var Address,ChkSum :byte; var Speed:DWORD):byte; stdcall;
· Аргумент:
NewAddr
- Переменная для значения текущего адреса модуля (0 - 255)

NewSpeed
- Переменная для значения новой скорости передачи модуля (600 … 115200)

ChkSum
- Переменная, в которую заносится значение, которое указывает используется (1) или не используется (0) проверка по контрольной сумме.

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Получить версию программного ядра модуля

function  GetVersion (var Value:PChar):byte; stdcall;
· Аргумент:

Указатель на строку, в которую будет занесена версия программного ядра модуля

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Получить имя модуля
function  GetName (var Value:PChar):byte; stdcall;
· Аргумент:

Указатель на строку, в которую будет занесено имя модуля

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Прочитать статус модуля
function  GetStatus (var MStatus:byte):byte; stdcall;
· Аргумент:

Переменная, в которую заносится код статуса модуля

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Сбросить статус модуля
function  ResStatus    :byte; stdcall;
· Аргумент:

нет

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Получить информацию о конфигурации «WatchDog»

function  GetWDT (var WDTst, Time:byte):byte; stdcall;
· Аргумент:
WDTst
- Переменная , в которую помещается информация о состоянии таймера «WatchDog» (1 – таймер включен, 0 – таймер выключен)

Time
- Переменная, в которую помещается время, через которое срабатывает таймер «WatchDog» (1 это 0,1 сек.)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Установить конфигурацию «WatchDog»

function  SetWDT (WDTst, Time:byte):byte; stdcall;
· Аргумент:
WDTst
- Включить (1) / выключить (0) таймер «WatchDog»

Time
- Время, через которое срабатывает таймер «WatchDog» (1 это 0,1 сек.)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Команда для всех модулей - «Управляющее устройство в норме»

procedure  HostOk; stdcall;
· Аргумент:

нет

· Результат:

нет

ФУНКЦИИ УПРАВЛЕНИЯ ЛИНИЯМИ ВВОДА/ВЫВОДА

Установить одну линию порта

function  SetPin (Port,Pin,Value:byte):byte; stdcall;
· Аргумент:
Port
- Номер требуемого порта ( 0 - A, 1 - B, 3 - C, 4 – D );

Pin
- Номер требуемой линии порта



Value
- Устанавливаемое значение ( 0 – очистить, 1 – установить)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Установить данные на один порт

function  SetPort (Port,Value:byte):byte; stdcall;
· Аргумент:
Port
- Номер требуемого порта ( 0 - A, 1 - B, 3 - C, 4 – D );

Pin
- Устанавливаемое значение (0-255)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Установить данные на все порты

function  SetData (P0,P1,P2,P3:byte):byte; stdcall;
· Аргумент:

P0 – P3 – устанавливаемые значения для соответствующих портов (0-255)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Прочитать данные с портов модуля

function  GetData (var P0,P1,P2,P3:byte):byte; stdcall;
· Аргумент:

P0 – P3 – устанавливаемые значения для соответствующих портов (0-255)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Прочитать стартовое значение данных на линиях порта

function  GetStartValue (var P0,P1,P2,P3:byte):byte; stdcall;
· Аргумент:

P0 – P3 – устанавливаемые значения для соответствующих портов (0-255)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Прочитать безопасное значение данных на линиях порта

function  GetSafeValue (var P0,P1,P2,P3:byte):byte; stdcall;
· Аргумент:

P0 – P3 – устанавливаемые значения для соответствующих портов (0-255)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Установить стартовое значение данных на линиях порта

function  SetStartValue :byte; stdcall;
· Аргумент:

P0 – P3 – устанавливаемые значения для соответствующих портов (0-255)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Установить безопасное значение данных на линиях порта

function  SetSafeValue :byte; stdcall;
· Аргумент:

P0 – P3 – устанавливаемые значения для соответствующих портов (0-255)

· Результат:

Код ошибки выполнения.

Команда для всех модулей - «Синхронизированная выборка»

procedure SyncRead; stdcall;
· Аргумент:

нет

· Результат:

нет

Ошибки выполнения

	Код
	Описание события

	0
	Функция выполнена успешно

	1
	Адресованный модуль не найден

	2
	Модуль не опознал команду

	3
	Неверная конфигурация модуля

	4
	Ошибка по коду контрольной суммы


ПРИМЕЧАНИЯ

После подключения библиотеки DLL, изначально необходимо:

1. Установить номер порта COM и его скорость передачи

2. Открыть порт

Перед завершением работы необходимо закрыть порт COM.

При необходимости изменить номер порта COM или его скорость передачи необходимо:

1. Закрыть порт COM
2. Изменить необходимый параметр

3. Открыть порт COM
Библиотека работает с последовательным портом монопольно. Для использования других программных продуктов, использующих выбранный порт необходимо выполнять команду закрытия порта.

Библиотека является «БЕТА» версией.

Все вопросы, замечания и рекомендации направляйте по адресу электронной почты info@holit.com.ua с темой «Сергей (TCON DLL)».

